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Data/ Technische Daten BG 62x30 dCore BG 62x45 dCore BG 62x60 dCore Radial-/ Axialkrafte am Wellenende
elar T F,=Fr/3 fiir L, = 20.000 h ]
Nominal voltage/ 0 —
Nennspannung vbe 24 24 24 Eg gggﬁg zgg’r_: ??3 Point of application load/ Angriffspunkt Belastung @
i 15 mm from flange/ ab Flansch Yo m mw w0 om0 s e
Nominal current/ A 3.7 5.1 6.8 BG 62Sx60 dCore | 128 irn]
Nennstrom : ’ ’
Q’O’”’”a/ fqug’e/ Nm? 0.20 0.27 0.36 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
ennmomen
Q/omiga/ ﬁpeﬁd/ rpom’ 3000 3210 3350 [ Continuous operation/ Dauerbetrieb [ | Cyclical operation/ ZyKl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
ennarenzai
Stall torque/ -
Anhaltemoment Nm 1.31 2.1 3.07 7 4000 35 4000

Maximum torque/ Nm™ 131 211 307

Maximales Moment ’ : ’ 18 30

No load speed/ 4

Leerlaufdrenzah pm 3855 3855 3865 N 3000 . 3000

Nominal output power/ -

Dauerabgabeleistung w 63 &l 125

Maximum output power/ 12 \ 20

Maximale Abgabeleistung W 110 182 280 2000 2000

Torque constant/ Nm A1) 0.068 0.067 0.067 9 ' 5=

Drehmomentkonstante

Terminal Resistance/ - kS

Anschlusswiderstand Q 0.9 0.62 0.34 ] 1000 10 1000

Terminal inductance/ g ]

Anschlussinduktivitat il 1 0.95 0.68 3 5

Starting current/ ") \

Anlaufstrom A 23.5 38.7 56 /
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No load current/ S € of s g : : : :
Leoriutstrom A 0.42 07 08 ’ s 1 s ;
D fisati Y/ Torquef Drehmoment [Nm)] Torque/ Drehmoment [Nm)
emagnetisation curren "
Entmagnetisierungsstrom A 246 270 293 BG 62x30 dCore, 24V BG 62x45 dCore, 24V
Rotor inertia/ 50 4000
2
Rotor Tragheitsmoment gfeinm 185 262 353 \
Weight of motor/
Motorgewicht kg 1.15 1.4 1.65 40
. . . 3000
*) Adw = 100 K; **) 9, = 20°C ™) only for hall version/ nur fir Hall-Version
30 b .
Modular System/ Modulares Baukastensystem 2000
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You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kdnnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fir die Kombination herunterladen. [] Preferred series/ lorzugsreihe || Standard product/ Standardprodukt || On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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